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Bedienungsanleitung

F' { (ﬁ REOVIB MTS441 g

KBA_440_441_442 D.dsf

1- und 2-Kanal-Steuergerate, fir Schwingfrequenzen gleich oder dem doppelten der Netzfrequenz.
Stufenlose Verstellung der Forderleistung durch Steuerung der Netzspannung mittels
Phasenanschnitt. Bedienung der Gerate Uber Tasten und LED-Display, alle Einstellungen sind von
aufldien maoglich. Konstante Férderleistung auch bei Netzspannungsschwankungen.
Funktionsumfang:

Sanftanlauf, Sanftauslauf, Max.-Begrenzung, Schwingfrequenz 50/100 Hz (60/120 Hz)
Start/Stop-Eingang, Status-Ausgang, Fullstandsteuerung (Stauschaltung), Ventilausgang (Blasluft)
Interne Verknlpfung Kanal 1 sperrt Kanal 2 oder Kanal 2 sperrt Kanal 1 (bei MTS 442).

Technische Daten: MTS 440 MTS 441 MTS 442
Eingangsspannung: 115/ 240V, 50/60 Hz

Ausgangsspannung: 0...100/ 0..210V

Ausgangsstrom: 10 A 6 A 6 A (10 A ges)
Freigabeeingang: 24 V, DC oder Kontakt

Sensor Stauschaltung: 24V, PNP
\ Statusausgang (Ein/Aus): 24 V,DC/20 mA
Ventilausgang: 24V, DC 100 mA
Betriebstemeratur: 0..+45°C
Lagertemperatur: -10...+ 80 °C
REOVIB MTS 441 REOVIB MTS 442 Empf. Vorsicherung: 16 A

Betriebsanzeige

Bedienung: Kanal 1
ana -
) o Die Einstellung erfolgt durch eine Menisteuerung. Die unter- N Sollwert in %
Bedien- und Anzeigedisplay schiedlichen Parameter werden durch Eingabe eines Zugriffs- | ;4] 2 = .
code erreicht. ;o HLL Sollwertin %
Wert steigt Alle Einstellungen beginnen mit Driicken der P-Taste, gefolgt o Freigabe AUS
- B von der Wahl der Meniinummer mit den Pfeil-Tasten. LI g
@ Wert fallt Einstellverhalten FLLL Staustrecke voll
u - ick Kurzes Driicken der Pfeiltasten erhdht/verringert die Anzeige il . o
n ﬂ B zuruc um eine Stelle, langeres Drilicken erhoht/verringert um eine ¢oL. LILLL Verzogerungszeit lauft
Programmiermodus £€hnerpotenz. Crro ol unn
n @ ode? Bestatigen Geéanderte Einstellwerte werden durch Verlassen des Meniis It Stop Uber "0" Taste

oder durch Nichtbetatigen der Tasten nach 60 Sekunden

dauerhaft gespeichert.

- Sensor
i time out

Einschaltphase



Funktionsumfang

Einstellméglichkeiten Bereich Code Werk- Menu- Einstellmdglichkeiten Bereich Code Werk- Meni-
seitig code seitig code
Forderleistung Kanal 1 0... 100 % 0.A. 0% 000, 020 Sensor time out Kanal 1 0/1 oE. O 015
Forderleistung Kanal 2 0... 100 % i.A 0% 000, 021 Sensor time out Kanal 2 0/1 i. E. 0 015
2. Sollwert (Grob) Kanal 1 0... 100 % 2. 0% 000, 020 Sensor time out Zeit 30... 240 Sek. E.E. 5 Sek. 015
441 Sollwert extern 0/1 ESP. 0 003 440/ Sensorlogik UND 0/1 SLA 0 014
441 Sollwert Potentiometer 0/1 POT. O 003 442 Sensorlogik ExXODER 0/1 SLE 0 014
441 Sollwert 0(4)... 20 mA 0/1 4.20 003 Taktbetrieb Kanal 1 0/1 o.HP. 0 004
Max. Begrenzung Kanal 1 50...100 % P 100 %. 020 Taktbetrieb Kanal 2 0/1 i. HP. O 004
Max. Begrenzung Kanal 2 50...100 % P 100 %. 021 Takt EIN 0... 60 Sek. H. 2 Sek. 004
Schwingfrequenz Kanal 1 0/1 o.HA. O 020 Takt AUS 0... 60 Sek. h. 2 Sek. 004
Schwingfrequenz Kanal 2 0/1 i. HA. 0 021 Kanal 1
Sanftanlauf Kanal 1 0... 10 Sek. o./. 0.1 Sek. 020 Grob-/Feinsteuerung aktiv 0/1 SP2 0 003
Sanftanlauf Kanal 2 0... 10 Sek. i/ 0.1 Sek. 021 Verknupfung
Sanftauslauf Kanal 1 0... 10 Sek. o.\. 0,1 Sek. 020 442 Kanal 1 sperrt Kanal 2 0/1 i.-0. 0 003
Sanftauslauf Kanal 2 0... 10 Sek. i\ 0,1 Sek. 021 442 Kanal 2 sperrt Kanal 1 0/1 0.-i 0 003
Freigabe invertieren Kanal 1 0/1 o.-En. | 020 Luftventilfunktion 0/1 Air. 0 003
Freigabe invertieren Kanal 2 0/1 i.-En. | 021 Anwendereinstellung sichern PUSH. 143
Einschaltverzégerung Kanal 1 0... 60 Sek. o. . 5 Sek. 007 Werkseitige Einstellung
Einschaltverzégerung Kanal 2 0... 60 Sek. il 5 Sek. 006 wiederherstellen FAC. 210
Ausschaltverzégerung Kanal 1 0... 60 Sek. 0.0. 5 Sek. 007 Anwendereinstellung
Ausschaltverzégerung Kanal 2 0... 60 Sek. i.0. 5 Sek. 006 Wiederherstellen US.PA. 210
Sensor invertieren Kanal 1 0/1 0.-SE. 0 007 Programmiermen(s verbergen Hd.C. 117
Sensor invertieren Kanal 2 0/1 i.-SE. 0 006

Zum Verstellen der Forderleistung muss keine Code-Nummer eingegeben werden, zweimaliges Dricken der P-Taste fuhrt direkt zur Sollwerteingabe.
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Sicherheitshinweise

Diese Beschreibung enthalt die erforderlichen Informationen fiir den bestimmungsgemafRen Gebrauch der darin beschriebenen Produkte. Sie wendet sich an technisch
qualifiziertes Personal.

Qualifiziertes Personalnsind Personen, die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung und Unterweisung sowie Ihrer Kenntnisse Uber einschlagige Normen, Bestimmungen
Unfallverhiitungsvorschriften und Betriebsverhaltnisse von dem fiir die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen berechtigt worden sind, die jeweils erforderlichen Tatigkeiten
auszufiihren, und dabei mégliche Gefahren erkennen und vermeiden konnen (Defination flir Fachkrafte laut IEC 364).

WARNUNG !
Gefahrliche Spannung!

Nichbeachtung kann Tod, schwere Korperverletzung oder Sachschaden verursachen.

Trennen Sie Versorgungsspannung vor Montage- oder Demontagearbeiten sowie bei Sicherungswechsel oder Aufbauanderungen.

Beachten Sie die im spezifischen Einsatzfall geltenden Unfallverhiitungs- und Sicherheitsvorschriften.

Vor Inbetriebnahme ist zu kontrollieren, ob die Nennspannung des Gerates mit der 6rtlichen Netzspannung Utbereinstimmt.

Not-Aus-Einrichtungen missen in allen Betriebsarten wirksam bleiben. Entriegeln der Not-Aus-Einrichtung darf kein unkontrolliertes Wiederanlaufen bewirken.
Die elektrischen Anschlisse missen abgedeckt sein.

Schutzleiteranschlisse missen nach Montage auf einwandfreie Funktion tGberprift werden.

Inbetriebnahme

Stimmen Netzspannung, Betriebsspannung des Forderers und Gerateeingangsspannung tberein ?
Ui | Ist die Anschlussleistung des Fordergerates innerhalb des Gerateleistungsbereichs ?
ruren !
Welche mechanische Schwingfrequenz hat das Fordergerat ?

Gerat anschliessen nach Anschlussanweisung, auf richtige Erdverbindungen achten !

' ] ) Fabrikneue Gerate haben eine Grundeinstellung ab Werk s. Tabelle Einstellmdglichkeiten.
1 Hinweis Bei unbekannter Gerateeinstellung, zuerst Grundeinstellung mit Menii C 210 "FAC." wiederherstellen.
Externer Bei Anwendung mit externer Sollwertvorgabe (MTS 441) in Menli C 003 "E.S.P." = | setzen, bei Potibetrieb zusatzlich "Pot." = |.setzen

Sollwert.
Minimalwert einstellen: E.S.P. = 0, mit Tasten den gewlinschen Minimalwert einstellen, dann E.S.P. = | setzen.

Anlagenspezifischen Werte einstellen, dann mit Meni C 143 "US.PA." sichern. (Wiederherstellbar mit C 210 "US.PA").
Menuzugriff ggf. mit C 117 "Hd.C." = | verbergen.




Kanal 2 sperrt Kanal 1

Verknlpfung fiir Abhangigkeiten der Kanale

: : Displ 0..+10V 0(4)...20mA Potenti t o P
Code 003 Funktionseinstellungen Nur MTS 441 %% ' (@20 oememe! hern uber Tastenim | &
CCcoon CcCcooo cco o (udrnog cCcoood ///7/ ! | y )
E] B Coar. o [L._/./ . /l l [y (] [L ki l [ ] Externer Sollwert 0...+10 %
e — = = - —Jo~ - @~ @~ vV, 5
(P)(&_Za0) E][L ERE @ r— o= " ) 10 k‘R(E 2> 0(4)...20 mA §
: 2o T @ © @ o©|+5V Potentiometer 10 KR 3
. . 500R
(PIEGE &) E]lES/—" 1P 0 = Sollwert tiber Display
— (v]l& | = externer Sollwert 0...+10 V Ein 4 A Sensoreingang
*24V | Sensor 24V .
gy Iy (4] T 0 = externer Sollwert 0...+10 V 0 0 Flllstandsteuerung >
['LLL( ul [LLU /l@ _ oder ©
id | = extarner 4...20 mA A A Grob- Fein Steuerung mit | £
B a[mm] a [mm] Férderleistung 2wei 9 D
o T D/ T 0=0..10V/ 0(4)20 mA —| ,— \ . L . o)
| (For. D E] | @ | = Potentiometer ForderleustuTg ‘ R i R Fordergeschwindigkeiten. §
t
@[5/_7; 7 B[ = 0 = Fillstandsteuerung tausl ;;' t
‘ = E] = @ | = Grob- Fein Steuerung mit 2. Sollwert Fillstandsteuerung / Stauschaltung [ZFZ 1] Grob/Fein Steuerung
v v
(Plla-.. O % la-.. G)[p] Kanal 1 sperrtKanal 2 Interne Verkniipfung fir
L E Nur MTS 442 Bedingungen
E] ] E] T

Ventilausgang| Verkniipfung

v . .
0 = Ventilausgang Nachlaufzeit 4 Sek. UM Férd UM . -
[ R o ! - Grderer [ |_Forderer 24V, DC Ausgang fir
PlE -~ O [+] & AP | = Ventilausgang Vorlaufzeit 1 Sek. | | ) | Luftventil 9ang
‘ ’—1 Nachlaufzeit 4 Sek. +24 V ,—_1Ventllausgang +24 'V 7 Ventilausgang
v v 0+ | Iﬁ‘ _ ‘ —> Ans_chluss fiir Luftve_ntil
) iom Betriebsmodus A o A 0 e auf interner Klemmleiste
Code 004 Forderer / Motorbunker
UM . U . Ausgang taktet mit o
PJIC ’J[/[«’l% L L/U“/l@ _ Freigabe _ i Freigabe einstellbaren EIN- AUS- é
Férderer Férderer Zeiten )
$ E] Kanal 1 > 0 n b
@[ oHE 0= oHE /]@ 0 = Taktbetrieb AUS
V%E] 1= Teliiseie s 21 | ﬁ\\ Betriebsmodus fir o
Bunkermotorbetrieb K U-A 0/230V i o]
_ (4] anal 1 —— usgang Bandbunker mit S
o.HE O = o.HE i|(P] ? z é:.,J\IS o HE @_{) O 1-Phasenmotor-Antrieb §
v v Kanal 2 UM . UM . Ausgang taktet mit
[Pl .HE D) % L HE J[P] 0=TaktbetiebAus  Nur MTS 442 Freigabe _ Freigabe einstellbaren EIN- AUS- | &
% 1 = Taktbetrieb EIN Forderer 1 [ [ Forderer Zeiten o2
E] a Bunkermotorbetrieb ne e S
/ H/f u E} 0 =AUS
= Betriebsmodus fir o
— 1 1=EN _
I : = Nur MTS 442 Kanal 2 . U-Ausgang 0/ 230 V Bandbunker mit é
(P 20 ~ [ 30)(P] EIN - Zeit @_@ O 1-Phasenmotor-Antrieb 3
L v Ein —
@ L 3./_7] % [«L«. E.L_/l@ AUS - Zeit Forderer Aus E:Es/teAILusng der Takt-Zeit é)
‘v E —> >l s
Y __ EIN-Zeit (4 0 AUS - Zeit |~ &0
@ Betriebsmodus — S—




|Code C 007 Fullstandsteuerung / Stauschaltung Sensoreingang
I E] o A invertieren 5
@ [L /_//_//_/lE] [L Ll /] E] Kanal 1 24V Sensor 24V | Sensor 8
I I I I Q
0 -7 > ¢ 0 >
! ] & = Sensorfunktion invertieren — T ?
[Plla-5 “’IE“C‘_-L /] P R e S
| |
v v
(P)la ! E.L_/]E] = { 50)[P] Einschaltverzégerung Sensor vt Sensor Einstellung der Ein- und
L E] Ausschaltverzégerung
v . 0 .
_ - H . H o
(P]lald E’ﬂ]% [ad 50)[P] Ausschaltverzégerung apmiL Forderer a (] : 5
e — iiiiii ; EIN Forderer AUS o
v i ; 0
(p](_/000)  Betriebsmodus ; > : > S
——> t —> t =
tein _taus D
0 &0 N
Code C 006 Fillstandsteuerung / Stauschaltun
| 9 9 Nur MTS 442 Sensoreingang
@ [/' ('//7/'/] E] [/' /_N_N_] E] Kanal 2 A Sensor invertieren %
Loouioi E] Lo oUug 24V Sanser 24V | o
A | Sy ) > 2
v 4] S — - T i 4 @
= = ensorfunktion invertieren = n
E]l/-_h UlE]l’-_—LL ’(l@ | = invertiert
| |
v v
(P ¢ E_E’]B . { 50)[P] Einschaltverzégerung Sensor sav Sensor Einstellung der Ein- und
L E] Ausschaltverzégerung
v . 0 .
- H . H o
(PO Eﬂ]% (.4 50)[P] Ausschaltverzégerung Forderer afmm) S
e — EIN | Forderer AUS g’,
A4 : : e}
(P] Betriebsmodus ; > i > S
ETTI t pETTEC £
|Code C 015 Sensor time out |
@ [/' /7/7/'«] E][/' ] N_l@
L. oo E] Lo L d
|
_ Kanal 1 e A . .
[PllolE O %[Dfﬁ I[P} 0 = Time-out nicht aktiv nieht aktiv 24V Sensor —_— = Z((etri]\zce);gﬁerwachung
L N | = Time-out aktiv aktiv 0 Fordorer Wird wahrend der g
PI.EE Ol .EE I([P] Kanal 2 (nur MTS 442) a [mm] —_— eingestellten Time-out £
A4 0= Tlme-out nlght aktiv EIN Zeit kein Férderteil . o
+B—‘ | = Time-out aktiv < > o erkannt, schaltet der 2 §
EET B[t 255 @ Time-out Zeit [Sek.] = o > U Ausgang ab. e5

v v
@ Betriebsmodus



|Code C 020 Forderereinstellungen  Kanal 1 || ,mmiAd -5 Symbol fiir Hauptsollwert
100 %1  CEED Kanal 1 .
= : -
e =
@ [/‘ /‘//7«‘/] [/ el /l E] 2 a[mm] Sollwert fiir langsame °
Lo L. ucu m . S — %)
4 | g Forderleistung 100 % o G0 Fordergeschwindigkeit.
AN < » 3 =2
(Pllo. 40)= [z /555)[P] Forderleistung Kanal 10 Sollwert 100 % 2 a[mmj] Maximum P.80% P.100% | Begrenzung der 5
| Ll g Forderleistung maximalen N
A i (]
hJ - ZNHE] I 2 Sollwert Grob- Fein-Steuerung mit zwei < |» | 100 % Forderleistung. o)
([ -/uu]E] (2 5abj[p] 2 R « _ Fordergeschwindigkeiten 0 Sollwert 0 =) 3
nur wenn "S.P.2." = | 2 100 % 2 Interne Begrenzung, der
( ) " " = £
‘ ’—1 In Menii C 003 "S.P.2." = | setzen ! = Sollwert wird weiterhin 2
v v N < » | Mit0...100 % %
ol solwert 100% 100% | vorgegeben. g
@ B /’JL_I’J]E] ERE E] Umax Kanal 1 . ) e
‘ soa ] Freigabe +pqy 1_freigabe +24 \éISignal otifr o >
] L geschlossener Konta e
0 0 ; ; ©
i l gibt Ausgang frei. =)
C
N 0 = Freigab \ e
(Flla-g D]E] =& I[P] I = Frre%gaab:invertiert 2 / \ 2t +24 ¥ Signal oder £
‘ Forderleistung / Férderleistung geschlossener Kontakt .g
l ‘ A 0 5 t; —En i 5 » | sperrt Ausgang. L%’
v Schwingfrequenz
(P]{aHA 'Jlg ahA /J[P] 50/ 105J qu(eo /120 Hz) i i
/1. @ /1. |[A] I[A] Einstellung der Schwing- |
HA. =0 =100 Hz (120 Hz) frequenz ist abhéngig o
HA. == 50 Hz (60 Hz) vom Férderertyp. a?.)—
v v Wichtig ! E
(P](a ’_”7]@ lar 40)[P] Hochlaufzeit Kanal 1 Falsche Frequenz kann | 2
i zu Schaden am Magnet | =
L v N 100 Hz (120 Hz) 50 Hz (60 Hz) fiihren. @
(P]la- QL‘/IB [o.bh. HO)[P] Auslaufzeit Kanal 1 pyr—
O 0 : . : “
i = 100% Zeitrampe mit der die 2
/005 Ruckkehr in den Betriebsmodus Forderleistung Forderleistung E
@ einschaltet bzw. 3
abschaltet. z
]
0 ' aé
| D — «——» &
. 4 HU




|Code C 021 Forderereinstellungen  Kanal 2 || 5 jmmj4 . Symbol f Sollwert §
1 IR /. . . =
E] Nur MTS 442 100? Kanal 2 L Forderleistung s
— — ©
PJIC L7UD]E][L g2 )(p) =
‘ | g Forderleistung
v _ E] _ < ! > a [mm] Maximum P 80% P.100% o
(P][. L«.’L/]E] R Férderleistung Kanal 2 0 Sollwert 100 % Begrenzung der S
| 100 % maximalen N
1 B Férderleistung. 2
2 (o]
. v N g Interne B dor | £
M — nterne Begrenzung, der
(P][L. /UL[L/JE] (L. 540 [P] Umax Kanal 2 < | t —» Sollwert wird weiterhin g
‘ 0 Sollwert 100 % 100 % mit 0...100 % =
vorgegeben. %
i w24 VA Freigabe 24V A Freigabe +24 V Signal oder o
v 0 0 geschlossener Kontakt =
@ [ .-E /7]@ [ =E 0 @ 0 = Freigabe gibt Ausgang frei. >
A | = Freigabe invertiert ammft 4 ) D
‘ a[mm] +24 V Signal oder 2
‘ ‘ /  Forderleistung  \ /  Forderleistung  \ geschlossener Kontakt _%
: “En 5 t: Ry 5 » | sperrt Ausgang. Lg:
i i Schwingfrequenz Kanal 2 ‘
4 50/100 Hz (60 / 120 Hz)
@ L HA ul@ L HA ] @ HA. = 0 = 100 Hz (120 Hz) I[A] I[A] Einstellun_g der S__ch\(ving- N
HA. =1= 50 Hz (60 Hz) frequenz ist abhéngig S
vom Férderertyp. >
v v N Wichtig ! L
; Falsche Frequenz kann | &
@ b QU]E] .t 5 @ Hochlaufzeit Kanal 2 zu Schadenqam Magnet g
| . =
IR = 100 Hz (120 Hz) 50 Hz (60 Hz) fiihren. 3
@ 5 Q«J]E] 5% 970 @ Auslaufzeit Kanal 2 pyT—
L 7 | 100% Zeitrampe mit der die %
- . . . Forderleistung Forderleistung ®
(P] Riickkehr in den Betriebsmodus einschaltet bzw. 3
abschaltet. z
&
’ l—> t—> 5
(%]

1171




|Code C 014 Sensorlogik (MTS 440 und 442) |

;5 77) Stauschaltung fiir Kanal 1 arbeitet wenn Sensor 1 belegt X
___ | ~ ist, Sensor 2 kann mit Kanal 2 arbeiten.
@[L /L//_/J]%[L // //l]@ Sensor1 | %
(2]
3 Sensor2 — & C; 5 ;) Stauschaltung fiir Kanal 1 5
@ GLA Ul% (GLA /l@ Sensor 1 + 2 UND arbeitet wenn Sensor 1 und Sensor 2 belegt ist. 2
|
v v
(P][ELE L_/]E]lS.L.E. /J[P] Sensor 1+ 2 MIN-MAX )
‘ (] i T/ E [ Sensor1und 2 arbeiten getrennt
\4 v . Sensor 2 — & oder in UND Schaltung S2 S1
(p)[ /000 Betriebsmodus ! == Sensor 1und 2 arbeiten als Max.Min h Forderer | .
ek "Min / Max Schaltung" 0O 0 0 1 Iy
QR= 0o 1 1 1 5
S 11 1 0 c
Max 0 1 0O O (%]
—> /
/
Sensor 2
|Code 143 Aktuelle Parameter speichern
E] _
EHL JJ E] L /”'/_:/‘] E]
O
v
E] = Sichern der

(P][FLSH ]E][f-,,o:g |[P] Eingestelite Parameter speichern

(a] Alle zuvor eingestellten Parameter werden gespeichert

eingestellten Parameter

v
E] m Betriebsmodus

|Code 210 Parameter zurlickladen

(Pl [/’Jﬂl%l'; = ;

‘ | zurlickladen

v
_ N . . . Auslief tand
[P [FAL I%l’_wﬁ-: J[P] Werkseitige Einstellungen zuriickladen (4] Werkseitige Einstellungen zuriickladen ustielerzustan
| |
v v E] . . Die zuvor unter Code
(P)ILEPA ) (5RFE ] Anwender-Parameter [a] unter C 143 gespeicherte Werte zurtickladen C143 gesicherten Para-

meter zurtickladen.

@ Betriebsmodus

| Code 117 Zugriff sperren

(PJ[Z wm%la R
e
Y g
E][HL Lol E][/‘/:/L_ /IE] |I= Menus unsichtbar

,_

Parametriermenis nicht zuganglich, nur Sollwert Forderleistung verstellbar
Parametriermenus zuganglich

Programmiermenus
verbergen.

@ Betriebsmodus

Service
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MTS 441
xa1(® ©5%)xs G
o o o
20 01
°

30 504
20 01

’

0 o)
20 01

Ausgangssteckdose

Eingangskupplung oder Netzkabel

Sensorsteckdose PNP Sensor ( X4.1 und X4.2)
D

4

Statusausgénge ( X5 )

Freigabeeingénge ( X6 )

braun

£

MTS 440 / MTS 442

1=— +24V Ausgang
3=— GND
Eingang Sensor

o 0
o 0
X4.1

{—

Ausgang +24 V, Status Netz EIN
Ausgang +24V, Status Kanal 2

2m—»

o 0
o 0

X4.2

o o © o
o

o © 2 o
X5 xe@

3=—> GND Netz
4=—» Ausgang +24V, Status Kanal 1
5=— Ausgang +24 V, Sensor time-out
1=— +24V Ausgang
2=<— Eingang +24V, Kanal 2 ]
3 GND KANAL 2
4=<«— Eingang +24V, Kanal 1 + KANAL 1
Ausgangssteckdose Ausgangssteckdose  Eingangskabel
Kanal 1 Kanal 2
1 g 1 8
2 3 2 ©, braun
blau blau
e () i . 1 — A1 1 -— A1 N E)
Anschluss fiir Luftventil 2 agr— 2 2 E
auf interner Klemmleiste — —
3 -— JMagnet 3 -— Magnet
(L) PE (L) PE

Bestellbezeichnung fiir Steckverbindungen:

Ausgangsstecker:
Netzeingang:
Fullstand, Freigabe:
Statussignal:

Sensorstecker 4pol. M12
Sensorstecker 5pol. M12

HA-4-M / 090212
HA-4-M-F / 090218
RSV-M12-4 / 090131
RSV-M12-5 /090132




Abmessungen
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Beispiel

r

Verknipfung Rund- Bunkerforderer

1:1 Kabel
MTS 442 MTS 441 |
o o
o a @oe ©05® X5
o o o o o o
X6
o o
o | X6
X1
O
O
KANAL 1 KANAL 2
i L Vorratsensor i
Stausensor

Linearforderer

Rundforderer

Bunkerforderer

Beispiel fir eine
Forderstation bestehend aus
Linear- und Rundférderer
mit Vibrationsbunker.

Linear- und Rundférderer
werden mit einer REOVIB
MTS 442, der Vibrations-
bunker mit einer REOVIB
MTS 441 gesteuert.

Uber ein 1:1 Verbindungs-
kabel ist der Bunkerférderer
ist mit dem Rundférderer
verrigelt (Statusausgang
Rundférderer auf Freigabe-
eingang Bunkerfoérderer).



